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HEBETECHNIK

Kettenzug-Familie

Flexible Alternative zum Kran

Lange Lebensdauer gewihrleistet

Die Elektro-Kettenzug-Familie
Abu-Compact wurde von Abus,
Hersteller von Kransystemen, er-
weitert: Neben den bisher liefer-
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Die Elektrokettenziige GM8 und GM2
iiberzeugen durch gutes Handling

baren Ziigen mit einer Tragfihig-
keit bis 200 kg im 2-striingigen
Betrieb wurden zwei neue Zugty-

Transfersysteme

pen ins Programm aufgenom-
men: Der GM 2 mit einer Trag-
fihigkeit bis 630 kg und der GM
8 mit einer Tragfihigkeit bis 4 t,
jeweils im 2-striingi-
gen Betrieb. Hub-
geschwindigkeiten bis
20 m/min. und Trieb-
werksgruppen bis 4 m
konnen je nach Trag-
last mit den neuen
Kettenziigen erreicht
werden. Dank der mo-
dularen Bauweise ist
der Kettentrieb als he-
rausnehmbare Kasset-
te ausgefiihrt, was den
Wechsel von den Ver-
schleiBteilen Kette
und Kettennuss inner-
halb kiirzester Zeit oh-
ne Abhingen des Zu-
ges ermoglicht. Die
optimierte  biigelfor-
mige Aufhingung er-
laubt es, die Kettenzii-
ge ohne zusitzliche
Demontage des Fahr-
werks zu befestigen.
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Hebehilfe mit Knickgelenkausleger

Als flexible Alternative zum

Kran bietet die Vesa GmbH eine
Hebehilfe mit handkraftgesteuer-
ter elektrischer Seilwinde. Mit ei-

ist eine Alternative zum Kran
ner Hand lassen sich Lasten dank

eines Knickgelenkauslegers sogar
um die Ecke schwenken. Die Seil-

Neue Art der Gleichlaufsteuerung

Die Hebehilfe mit Knickgelenkausleger

winde als eigentliche Hubeinheit
ist fest an der Siule des Hand-
habungsgeriites installiert, das
Hubseil wird tiber Umlenk- und
Fiihrungsrollen  ent-
lang des Arms bis zum
Fiihrungsgriff gelenkt.
So muss das Eigenge-
wicht der Winde beim
Arbeiten nicht mit-
bewegt werden und
auch der Ausleger
s, konnte leichter konst-
¢ ruiert werden. Dadurch
ist neben dem schnel-
len Heben und Senken
von Lasten bis zu 160
kg auch ein leichtes
Bewegen im Aktions-
radius von bis zu 3 m
moglich. Der Knick-
e gelenkausleger bietet
zusitzliche Bewe-
gungsfreiheit, so dass
er zum Beispiel in eine
Bearbeitungsmaschine
eingefahren  werden
kann, um dort ein
Werkstiick zu positionieren.
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Platzsparende Bauweise

Beim Transfersystem Leantrans-
po von Leantechnik sind die ro-
busten und leistungsstarken
Zahnstangen-Hubelemente Ba-
sis. Als Pédrchen im Winkel von
90 Grad iiber eine Profilwelle
miteinander verbunden, sorgen
sie fir das Umlenken der hori-
zontalen Zug- beziehungsweise
Druckbewegung in eine vertikale
Bewegung. Dieses Pirchen bil-
det nun gespiegelt und iiber die
Profilwelle verbunden eine Ein-
heit. Diese Einheit und das da-
runter angebrachte Grundgestell
mit Bodenausgleichsplatte erge-
ben eine Transferstation, die be-
liebig oft hintereinander kopiert
und biegesteif miteinander ver-
bunden werden kann. Die syn-
chrone Zugbewegung an allen
Stationen erfolgt zentral iiber ei-
nen Antrieb. Dieser wird zwi-
schen den Stationen montiert und
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nutzt so Freirdume innerhalb der
Anlage. Das fiir Leantranspo ent-
wickelte Sicherheitssystem Veas
verhindert unkontrollierte Ver-
tikalbewegungen und gewiihr-
leistet in der Wartungsposition
oder bei Stillstand ein sicheres
Bewegen im Arbeitsbereich der
Shuttleanlage. Auf den vertika-
len Zahnstangen sind Haltevor-
richtungen zur Aufnahme der
Trigerkonstruktion montiert.
Darauf aufbauend sind durchlau-
fende Linearschienen und Fiih-
rungswagen montiert, die wie-
derum allesamt mit den Last auf-
nehmenden Shuttlerohren ver-
bunden sind. Die mit dem Shutt-

leholm  verbundenen Lifgo-
Linear-Module’ sorgen mittels
eines Antriebes fiir den ge-
wiinschten Horizontalhub.
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Fiir Hebebiihnen

Der Geschiiftsbereich Longus
Autolift hat das Positionsmess-
system APMS entwickelt, das
den Einsatz in Hebebiihnen und
bei der Steuerung und Uber-
wachung aller linearen Bewe-
gungen in wirtschaftlicher Form
gewiihrleistet. Der Sensor liest
die Hohenposition des Hub-
schlittens an einem digital co-
dierten Band ab. Je nach Verwen-
dungszweck kann APMS auf op-
tischer oder magnetischer Basis
arbeiten. Der zum Beispiel bei
2-Siulenhebebiihnen auftretende
Ungleichlauf wird mit APMS
beim Erreichen eines program-
mierbaren Schwellwertes durch
Abregelung des vorauseilenden
Antriebes  ausgeglichen. Die
Steuerung besteht aus einem oder
mehreren Mikrocontroller, die
sich permanent iiber ein internes
Bussystem gegenseitig {iber-

wachen. In der Steuerung integ-
rierte nichtfliichtige Speicher si-
chern Daten wie Hubhohe, Ho-
henbegrenzung und so weiter;
und ein Firmwareupdate ldsst
sich zu beliebiger Zeit realisie-
ren. Sowohl die interne Kom-
munikation der Controller unter-
einander, als auch die externe mit
den Wegstreckensensoren er-
folgt iiber ein Bussystem mit feh-
lersicherem Protokoll. Fiir ver-
schiedene Anwendungen nutzba-
re Softlimits wie Hubhthen-
begrenzung oder Wegstrecken
lassen sich frei wihlbar program-
mieren. Das Sensorbauteil um-
fasst eine Mechanik, in der ein
magnetisch oder optisch codier-
tes Band durch einen mit mehre-
ren Arrays bestiickten intelligen-
ten Sensor bewegt wird.
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